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SUMARIO

O plangjamento urbano representa uma das principais areas de utilizag® dos
sistemas de informagdes geogréficas. A base de todos os procedimentos da implantagé® do
georeferenciamento no planejamento urbano é o Mapeamento UrbanoBasico (MUB), o qual
constitui o conjunto de informagdes gréficas e dfanuméricas referentes a base cartogréfica
das plantas cadastrais. A modelagem do MUB varia de aordo com as necessdades e
objetivos das aplicagdes e do montante destinado & utili zagé do geoprocessamento, além
das diferentes percepcdes que os diversos usuarios possiem. Desta forma, aplicagdes
distintas geramente ndo compartiiham o mesmo modelo no desenvolvimento de suas
aplicagdes, aumentando consideravelmente seu custo. Este trabalho descreve uma
experiéncia de integracd® dos modelos baseados em MUB das empresas Telebrés
(Telecomunicagdes Brasileiras S/A) e Eletropaulo (Eletricidade de S&o Paulo S/A), visando
a criacdo de um modelo urbano bésico unificado.

ABSTRACT

Urban planning is one of the main areas that use geographic information systems.
The base of the urban planning implementation is the Basic Urban Mapping (BUM), which
is the set of graphic and a phanumeric informations related to the cartographic base of the
cadastral plant. The BUM modeling depends on the necessty and pupose of the
applications and the investment directed for this, besides different fedings of users. In this
way, different applications in general don't share their models during the development of
their applications, increasing their cost. This paper describes an integration experience of
two red life gplications: Telebrés (Telecomunicagdes Brasileiras S/A) and Eletropaulo
(Eletricidade de Sao Paulo S/A).

1. INTRODUCAO

O plangjamento urbano representa uma das principais areas de utilizag® dos
sistemas de informagdes geogr&ficas (SIG), sendo responsavel pelo controle e organizac®
das cidades. O crescimento populacional, geogréfico e econdmico das cidades exige um
sistema capaz de prever e direcionar a expansdo da malha urbana, além de gerenciar a
utili zag& dos us recursos pulicos. Desta forma, a implantagé do geoprocessamento no
planejamento urbano permite que apopulag® posuua maior aces aos rvicos de sallde,
educacdo e infra-estrutura basica, entre outros.

A base de todos os procedimentos da implantac@® do georeferenciamento no
plangjamento urbano é o Mapeamento Urbano Basico (MUB). Este deve ser entendido
como uma camada (ou pano de fundo) sobre aqual se goresentam os diversos elementos que
condicionam a ocupacé® do territorio, onde se desenvolvem as atividades humanas e



ocorrem os relacionamentos de ordem socia e anbiental. O MUB constitui o conjunto de
informagdes gréficas e dfanuméricas referentes a base cartogréfica aser utili zada, em geral
relativa & plantas cadastrais. As informagdes obtidas de plantas cadastrais imobili &rias, tais
como o posicionamento das propriedades, dos logradouros e suas codificagdes, sdo
armazenadas com base na cartografia, originando uma Unica base digital georeferenciada.

Sobre esta base sdo desenvolvidas as mais variadas aplicagdes. Exemplos <o as
aplicagdes de gerenciamento da rede de telefonia, como é o caso da Telebras [Mag93], as
apli cagdes de gerenciamento da rede de energia détrica, como € o caso da CELPE [CSV94]
e da Eletropaulo [Web94] e as apli cagdes de gerenciamento da rede de distribuicdo de &gua,
como é o caso da Sanepar [Sie94].

A modelagem do MUB varia de aordo com as necessdades e os objetivos das
aplicagdes e do vdume de investimento financeiro destinado a utilizag® do
geoprocessamento nas diferentes instituicbes. Em adicéo, diferentes usudrios possiem
diferentes percepgdes do mundb red, originando, muitas vezes, modelos distintos para um
mesmo problema. Isto significa que alicagdes diversas podem ndo compartilhar 0 mesmo
modelo no desenvolvimento de suas aplicagdes. Em conseqiéncia, o custo do
desenvolvimento aumenta consideravel mente, pois os mesmos dados precisam ser coletados
e armazenados repetidas vezes, atendendo aos requisitos das aplica¢oes.

Este trabalho descreve uma experiéncia de integrac® dos modelos de mapeamnento
urbano das empresas Telebras e Eletropaulo para acriagé® de uma base cartografica Unica.
O objetivo desta base integrada é além de permitir que estas duas aplicagdes compartil hem
seus dados de uma maneira simples e homogéneg servir de base para acriac® de novas
aplicagdes. Desta forma, é possvel obter uma base integrada Unica, através da qual todo o
Pais podera estar ligado, garantindo maior eficiéncia na comunicacé® entre os diversos
setores da administragcdo nacional.

Este atigo esta estruturado da seguinte maneira. A segé® 2 destaca & principais
vantagens da utilizag& de SIG no plangjamento urbano, discorrendo sobre os fatores que
contribuem para que @ aplicagdes distintas apresentem diferentes modelagens do MUB. A
secd 3 descreve os principais el ementos do MUB das aplicagdes Telebras e Eletropaulo. A
secd 4 discute atécnica utili zada para aintegracé destas aplicagdes. A se¢é 5 descreve 0
modelo urbano basico unificado. A secéo 6 apresenta as conclusdes.

2. O SIG E O PLANEJAMENTO URBANO

A utili zac® do SIG no planejamento urbano apresenta diversas vantagens, dentre &
quais pode-se citar [Lem94, San94]:

* acriac® de um banco de dados georeferenciado para todos os organismos da
municipali dade, estabel ecendo uma fonte integrada que rel aciona todos os aspectos
urbanos técnicos, sociais e econémicos. Desta forma, é garantida maior eficiéncia
na comunicacao entre os diversos setores da administragdo municipal.

e a manutencd automatica da base cartogéfica aravés de audizagies via
levantamentos topograficos que sdo direcionados conforme os cadastros de
loteamentos, alvaras de construcdo e outras fontes.

e 0 apoio a aministrac® municipal no acompanhamento e avdiac® do
desenvolvimento urbano.



» areproducdo imediata das plantas cartogréficas, cadastrais e de mapas teméticos a
todos os usuérios, com mesmo nivel de atualizacéo e confiabilidade.

* a obtencéo de informagdes a nivel de lote, quadra, bairro au de qualquer area
desejada, de forma imediata e precisa.

e a atomatizacd® das tarefas que se gdiam nas bases cartogréfica e cadastral,
possibilitando maior rapidez e confiabilidade das informagdes obtidas.

* areducdo dos gastos na producdo e manutengdo das informagdes vinculadas a
representacao fisica do espago urbano.

Atualmente, é cada vez maior o nimero de 6rgaos pukicos (tais como prefeituras
municipais) e empresas privadas que utilizam a tecnologia de SIG no desenvolvimento de
suas aplicagdes georeferenciadas. Isto pode ser notado principalmente no setor de
planejamento urbano, devido as inUmeras vantagens ja destacadas.

No entanto, estas aplicagdes estdo sendo desenvolvidas de maneira independente,
sem se preocupar se ja &istem dados ou outras informagdes disponiveis em outras
ingtituicdes. Dentro do contexto de plangjamento urbano, estas diferengas o refletidas
diretamente no modelo do mapeamento urbano bd&ico utili zado pelas diferentes apli cagdes.
Asdm sendo, diferentes aplicagdes podem modelar elementos (entidades) do mapeamento
urbano de diferentes maneiras, devido principalmente atrés fatores: os objetivos especificos
de cada gli cacé®; o investimento financeiro destinado ao geoprocessamento em cada caso; e
as distintas percepcdes que os usuarios possuem do mesmo problema do mundo real.

As necessdades de cada glicag® variam de acordo com 0 seu uriverso de auacga,
gue determina entidades proprias a cada dominio. Por exemplo, para uma determinada
aplicag®, pode haver a necessdade da defini¢céo da entidade edificacdo de destaque, uma
vez que um de seus objetivos é responder a consultas do tipo: “onde se locdliza algreja
Preshiteriana en Campinas?’. Ja outra gpli cagca pode ndo considerar necessario este tipo de
informac&. De maneira geral, 0s principais elementos que compdem o mapeamento urbano
sd0 os logradouos, os lotes, as quadas e os setores. Aplicagdes mais complexas também
consideram os elementos de hidrografia, as edificacdes de destaque e os eementos de
utilidade urbanadentre outros.

Outro fator que determina a epecificacd dos elementos que compdem o modelo do
mapeamento urbano € o investimento financeiro destinado a utili zagé do geoprocessamento
nas instituicdes. Aplicagdes SIG em geral envolvem grande volume de recursos financeiros,
tanto para a guisi¢cdo de hardware e software quanto para a epecializa¢é de pesa. Em
adicéo, a manipulacé® da informacgé® espacial é mais complexa, mais demorada e mais
sujeita a eros do que amanipulacé® de informagdes alfanuméricas. Desta forma, deve-se
escolher um conjunto minimo de informagdes a serem armazenadas de modo que das
atendam satisfatoriamente aos requisitos bésicos da glicac®d em questdo. O custo das
aplicagdes também pode determinar se certos relacionamentos entre dementos wrdo
explicitados diretamente no modelo au se serdo determinados implicitamente dravés de
operacdes geograficas (como exemplo inclusdo, adjacéncia).

Um dltimo fator importante a ser considerado esta relacionado ao fato de que
diferentes usuérios modelam o mesmo pedag do mundo red de maneiras distintas, de
acordo com as uas percepgdes. Desta forma, os mesmos elementos do MUB modelados
podem ser descritos de forma diferente em apli cagdes distintas (uma elificac&® pode ser ou
ndo modelada), enquanto que diferentes elementos podem adquirir mesmo formato. Por



exemplo, os elementos linha central e eixo de logradouo podem aparecer em diferentes
modelos representando a mesma entidade do mundo real.

3. DESCRICAO DAS APLICACOES ALVO

Esta se¢® descreve, de maneira geral, os modelos do MUB utilizados pelas
empresas Telebras e Eletropaulo. A integracé destes dois modelos pode ser considerada
como um ponto de partida para acriac@® de uma base cartogréfica Unica. A idéia é que
novos modelos sjam integrados ao modelo bésico unificado proposto neste trabalho,
visando sempre a construcao de um modelo unificado mais geral.

Ambas empresas Telebrés e Eletropaulo utilizam o modelo do MUB como uma
camada subjacente respectivamente & as aplicagdes de telefonia (sistema SAGRE —
Sistema Automatizado de Gerenciamento de Rede Externa) e de energia détrica (sistema
SIGRADE - Sistema de Informagdes Geogréficas para Gestéo de Redes de Distribuicéo de
Energia). Tanto 0 SAGRE quanto 0 SIGRADE sdo sistemas AM/FM (automated mapping /
facilities managemehgue estdo sendo desenvolvidos de maneira independente.

Os modelos de anbas apli cagdes o representados através do diagrama de objetos
da metodologa OMT (Object Modeling Technique) [Rum+91]. O OMT é uma metodologia
indicada para o desenvolvimento de sistemas baseados no paradigma de orientac® a
objetos, e seu diagrama de objetos descreve a estrutura estatica dos objetos no sistema.

3.1 DESCRICAO DO MODELO TELEBRAS

Esta sec® da uma visdo geral do modelo de dados do SAGRE, destacando s
principais elementos do MUB deste modelo.

Um logradou o é qualquer rua, travessa, beco au avenida, entre outros, constante no
tracalo urbanistico da cidade. Um logradouro é composto por um ou varios segmentos de
linhacentral. Os sgmentos de linha central, também chamados de trecho de logradouro ou
center line, sdo linhas eqidistantes de duas faces de quadra opostas, que passam ao longo
do eixo dos logradouros e sdo delimitadas por pontos de interseccdo (cruzamento de ruas e
esquinas) com outros logradouros. Nos pontos de intersecgéo, os ssgmentos de linha central
coincidem graficamente nas extremidades, formando uma rede de conectividade fisica. A
figura 1 representa graficamente os conceitos logradouro e linha central.

logradouro linha central

pontos de interseccdo

Figura 1 Representacédo grafica dos concedivgsadouroe linha central



No banco de dados do SAGRE, cada linha central esta @sciada & nome e &
cédigo do logradouro a que pertence. Estas linhas centrais, além de representarem os
logradouros, também servem de referéncia geografica para a sua localizacgao.

Outro elemento importante do modelo de dados do MUB ¢é o lote Um lote é
simboli zado por uma linha que representa asua face voltada para o arruamento. A figura 2
ilustra este conceito.

No banco de dados, a cada lote etéo assciadas a numeragd predial, dados de
terminais telefbnicos existentes naquele lote, dados de inscricdo em planos de expansdo e
dados de demanda. A numeragéo predial também esté associada a linha central.

lote

L /L /L /L L LS
I

________________________________________ T

Figura 2 Representacao grafica do concditie.

Outros elementos presentes no modelo sdo: planejamento urbano, localidade e mapa
cadastral de lote. O plangamento wbano representa a @licac®d geogréfica sendo
implementada. JA o elemento localidade urbana representa a cidade (regido avo) cujo
mapeamento urbano esta sendo redizado. Finalmente, mapa cadastral de lote representa o
plano de informacé@® da localidade utilizado na eplicagc®. Este demento é composto por
varios lotes e logradouros. A figura 3 mostra 0 modelo do MUB Telebras, em OMT.

3.2 DESCRIGAO DO MODELO ELETROPAULO

Esta secé da uma visdo gera do modelo de dados do SIGRADE, na qual séo
destacados os principais elementos do MUB deste modelo.

Uma area de concessio corresponde a uma &ea geogéafica de duacd da
Eletropaulo. A estrutura organizacional interna da empresa divide a &eade concessio em
uma ou mais areas de regionas, baseada em alguns requisitos tais como regido de auac,
departamento, divisio e secé em questdo. Adicionalmente, € de grande interese para a
empresa 0 armazenamento de informagdes relativas as aress geogréficas €eletricamente
isoladas entre si, as chamadegiGes elétricas

Um municipio € uma &eageog éfica correspondente acircunscricao administrativa
autdbnoma do Estado. No banco de dados do SIGRADE, para cada municipio sdo
armazenadas informagdes tais como o0 nome, o codigo e a &eatotal de ocupag®. Em um
municipio, existem diversas localidades témicas, que sdo areas geograficas definidas com o
objetivo de atendimento técnico da rede elétrica e dos consumidores.



plangjamento urbano locali dade

nome codigo localidade
objetivo 1+ | home locali dade
coordenador O_‘ descricép_|ocali dade
e <
numeraga mapa cadastral de lote nome dternativo
num descricdo nome_alternativo
descricdo_num formato tipo_alternativo
escala titulo_alternativo
1+ <D
l+ ‘ ‘ l+
lote logradouro
num_|ote 1+ cdigo logradouro
gtidade_|ote nome_logradouro
I+ | descricéo |ote tipo_logradouro
tipo_lote titulo_logradouro

S

linha central

identificador
status
pavimentado

Figura 3 O modelo do MUB Telebras.

Outro elemento importante do modelo de dados do SIGRADE é a @etidade divisa de
lote. Uma divisa de lote representa atestada de um determinado lote en uma determinada
guadra. Cada instancia desta entidade possui informagdes relativas ao ndmero do lote na
rua, a descricéo da divisa e aquadra aqual o lote estd associado. Para cada divisa de lote
existe goenas um Unico ndmero associado. Em adicéo, para cada quadra sGo armazenadas as
edificacbes de destaque nela localizadas.
As divisas de |ote sdo adjacentes aos eixos de logradouo. Um eixo de logradouro é
uma porc¢édo do logradouro definida entre dois cruzamentos consecutivos. Desta forma, um
logradouro é formado por um ou mais eixos de logradouro e representa uma via pulica. No
banco de dados do sistema, para cada logradouro sdo armazenadas informagdes como o
cadigo, o nome e o seu titulo, entre outras.

A figura 4 mostra o modelo do MUB Eletropaulo, em OMT.




dreade concessio regido elétrica dreade regional
identif_concessio | of identif_reg | o identif_area
area 1+| home_reg 1+| descricdo_&rea
perimetro
1+ l
|ocali dade técnica municipio limite de &ea
identif It cddigo municipio o identig la
nome It 1+ | home_municipio 1+| tipo_limite
nome_abrev_mun topnimia_la
1+
edificacé de destaque quadra divisade lote
identif_dest identif_quedra identif_divisa
toponimia_dest tipo_quedra 1+| toponimia_divisa
tipo_edificac® numero_divisa
1+]
logradouro eixo de logradouro
codigo logad identif_eixo
nome_|ograd 1+ length
tit_lograd tipo_lograd

Figura 4 O modelo do MUB Eletropaulo.

4. CONSTRUINDO UM MODELO BASICO UNIFICADO

Para aconstrugéo do modelo basico unificado proposto neste trabalho foi utili zado o
conceito de integrac® de esquemas [EN94]. Neste process, dois ou mais esquemas (ou
modelos) projetados individualmente sdo integrados em um Unico esquema (ou model o),
oferecendo aos usuarios uma visdo gobal dos dados. Esta se¢@® descreve iniciamente a
técnica de integrac® utilizada e a seguir, rediza um paralelo entre os elementos
correspondentes dos modelos do MUB considerados.

4.1 TEORIA UTILIZADA NA INTEGRACAO

A integrac® dos modelos do MUB das aplicagdes descritas na se¢cé® 3 pode ser
dividida em duas etapas. a integrac® de dementos comuns, através da identificacé® de
conflitos entre os elementos dos dois modelos; e o acréscimo dos demais e ementos ndo
conflitantes.



Segundo [BLN86], um conflito entre duas representagdes do mesmo conceito,
pertencentes a model os distintos, surge quando estas representagdes ndo sdo idénticas. Duas
representagdes <0 idénticas quando sdo exatamente @& mesmas, OU Sgja, 0S MeSmos
construtores foram utili zados e @& mesmas restrices foram aplicadas. Tais conflitos devem
ser identificados e solucionados durante o processo de integracé. Para tanto, é necessario
estabelecer uma correspondéncia entre os elementos dos diferentes esquemas através da
identificac® de suas smilaridades e diferencas, adém da identificacé de conjuntos de
elementos distintos que sdo relacionados entre si por alguma propriedade seméantica.

Vérias metodologas tém sido propostas para suportar 0 proceso de integracé® de
esquemas. [BOT86, Car87, Tem+87, Nye89, SFD92, AP93, MIR93, SP24)]. Este trabaho
utili zou a metodologa proposta por [SP94], a qual é sumarizada graficamente na figura 5.
As regras desta figura foram adaptadas a metodologia OMT.
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Figura 5 Representacgédo grafica das regras de integracdo da metodologia de [SP94].

4.2 ELEMENTOS COMUNS

A determinac® dos elementos comuns a anbas aplicagdes foi baseada nas
caracteristicas de georeferenciamento destes elementos. Desta forma, o modelo basico



unificado posalira integridade semantica do ponto de vista de localizag®, o que é de
extremaimportancia em apli cagdes georeferenciadas. Considere o problema bastante comum
de eisténcia de nomes que denotam 0 mesmo conceito em duas apli cagdes distintas — por
exemplo, as diferentes formas de designar lotes nas duas apli cagdes anali sadas aqui. O fato
destes conceitos estarem associados as mesmas regifes urbanas facilita identificar que se
trata do mesmo elemento.

A seguir sdo destacadas as correspondéncias entre os elementos do modelo Telebras
e os elementos do modelo Eletropaulo. O simbolo = representa correspondéncia entre
elementos (clases) e suas assciagies; 0 simbolo = representa correspondéncia entre
atributos; e o simbolo — representa ligag@® entre um atributo cu uma s&sociac®d e um
elemento (classe).

localidade= municipio,com os atributos correspondentes
caodigo_localidade = codigo_municipio
nome_localidade = nome_municipio

* linha centrak eixo de logradoura;om os atributos correspondentes
identificador = identif_eixo

» logradourc= logradourocom os atributos correspondentes
cadigo_logradouro = cédigo_lograd
nome_logradouro = nome_lograd
titulo_logradouro = tit_lograd

» lote= divisa de lotecom os atributos correspondentes
descricao_lote = toponimia_divisa
num_lote = nimero_divisa

» logradouretipo_logradoure= logradoure-al-eixo de logradouretipo_lograd
al: associacao entre os elementos logradouro e eixo de logradouro

* lote-a2-numeragdenum= divisa de lotenimero_divisa
a2: associacao entre os elementos lote e numeracao

e al3=a4d
a3: associacdo entre os elementos lote e linha central
a4: associacao entre os elementos divisa de lote e eixo de logradouro

e ab=al
ab: associacdo entre os elementos logradouro e linha central
al: associacao entre os elementos logradouro e eixo de logradouro

As correspondéncias existentes entre os elementos de ambos modelos foram
especificadas m uma comparacd dos tipos dos atributos, uma vez que uma especificac@®
completa destes ndo foi posdvel. Desta forma, as equivaléncias foram determinadas



baseadas mente no significado seméntico destes atributos. Caso dois atributos
correspondentes posalam tipos distintos, a des deve ser aplicada uma funcéo
transformadora, a fim de que sejam integrados em um so6 atributo no esquema final [SP94].

5. O MODELO BASICO UNIFICADO

A figura 6 esquematiza o modelo basico unificado dotido a partir da integracé dos
modelos do MUB das aplicagdes das empresas Telebras e Eletropaulo, de aordo com as
observagdes da se¢® 4. Nesta figura dguns elementos e dributos ndo sdo esquemati zados,
por motivos de clareza e simplicidade.

Neste modelo, o elemento localidade representa a integrac@® dos elementos
localidade (modelo Telebras) e municipio (modelo Eletropaulo). Seus atributos o os
atributos integrados de cada um dos modelos (como a integracé@ de codigo |ocali dade de
localidade e codigo_municipio de municipio, originando o atributo codigo locali dade), além
dos atributos especificos (como descricéo_locali dade de localidade e nome_abrev_mun ce
municipio). Estas consideragdes também sdo Vdlidas para os elementos linha central,
logradouroelote do esquema integrado (se¢éo 4.2).

E importante destacar o atributo tipo_lograd no esquema integrado. Este aributo
representa aintegracé do atributo tipo_logradouro (logradouo, modelo Telebras) com o
atributo tipo_lograd (logradouo, modelo Eletropaulo). No modelo basico unificado,
tipo_lograd aparece apenas como um atributogtadoura

As asociagies existentes entre 0s elementos lote e linha central e logradouo e
linha central também representam associagdes integradas. Ja o elemento mapa cadastral de
lote passa arepresentar, no modelo unificado, um conceito mais abrangente: o conjunto de
guadas e logradouos que compfem uma determinada localidade. As quadras <0
compostas pdotes enquanto que os logradouros sdo compostolinpas centrais

Os demais elementos, atributos e asociagdes 50 0s mesmos que 0s descritos nos
model os particulares de cada glicac®. Uma descricdo mais detalhada sobre este asaunto
pode ser encontrada em [Agu95].

6. CONCLUSOES

Atualmente, é cada vez maior o nimero de 6rgdos pulicos e empresas privadas que
utilizam a tecnologa de SIG no desenvolvimento de suas aplicagdes georeferenciadas,
principalmente no setor de plangjamento urbano. Dentro deste contexto, 0 Mapeamento
Urbano Basico (MUB) representa a base de todos os procedimentos da implantacé do
georeferenciamento no planejamento urbano.

Em geral, as instituicbes ndo compartiham o mesmo modelo de MUB no
desenvolvimento de suas apli cagdes. Em conseqiiéncia, o custo do desenvolvimento aumenta
consideravelmente, uma vez que os mesmos dados precisam ser coletados e amazenados
repetidas vezes, atendendo aos requisitos das aplicacdes.

Neste trabalho foi apresentada uma experiéncia de integrac® dos modelos de
mapeamento urbano das empresas Telebras e Eletropaulo para acriagd® de um modelo
basico unificado. A integracé destes dois model os pode ser considerada como um ponto de
partida para acriac® de uma base cartogréafica Unica. A idéia é que novos modelos sjam
integrados ao model o basi co unificado proposto neste trabalho, visando sempre aconstrugéo
de um modelo unificado mais geral. Desta forma, em um futuro préximo, pode ser obtida



uma base integrada Unica, através da qual todo o Pais podera estar ligado, garantindo maior
eficiéncia na comunicacgéo entre os diversos setores da administracdo nacional.

|ocali dade

codigo localidade
nome_|ocali dade
descricdo_localidade
nome_abrev_mun

T.

edificac® de destaque mapa cadastral de lote nome dternativo
identif_dest descrigéo nome_alternativo
toponimia_dest formato tipo_alternativo
tipo_edificac® escala titulo_alternativo

L

1+ ] J 1+

mapa cadastral de lote nome dternativo

identif_quadra cédigo _logradouro

tipo_quadra nome_logradouro
titulo_logradouro

numeraga lote linha central
num num_|ote identificador
descrigdo_num gtidade lote status
descricéo lote pavimentado
tipo_lote lengh
identif_divisa tipo_lograd

Figura 6 Modelo basico unificado, em OMT.
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